
FORD LDM Localization - 功能 #2987

功能 # 2519 (已关闭): Ford_SYSR: System Requirement

功能 # 2980 (已关闭): Ford_SYSR：FS_REQ0018&REQ0020_V1  High Beam

Ford_SWER：FS_REQ0018&REQ0020_0005  High Beam BCM EEL LIN ramping for App

2024-10-31 17:14 - 玉洁 金

状态: 已关闭 开始日期: 2024-10-31

优先级: 普通 计划完成日期: 2024-11-07

指派给: 云浩 汪 % 完成: 100%

类别:  预期时间: 0.00 小时

目标版本: H003_SW0007169.A001.8 耗时: 0.00 小时

描述

If APP read the value of 'HB_Ramping_method_cfg' in the dataset is selected as BCM EEL LIN BCM ,the fade speed will be issued by LIN
command‘LDM_HB_RampingSpeed’;
There are four possibilities for‘LDM_HB_RampingSpeed’:Immediate、Fast、Medium and Slow speed;
1、if ‘LDM_HB_RampingSpeed’= Immediate,HB immediately activate/deactivate;
2、if ‘LDM_HB_RampingSpeed’= Fast，it will read the fade time(‘HB_fade_fast_spd_cfg’) configured in the dataset;
3、if ‘LDM_HB_RampingSpeed’= Medium，it will read the fade time( ‘HB_fade_med_spd_cfg’) configured in the dataset;
4、if ‘LDM_HB_RampingSpeed’= slow，it will read the fade time(‘HB_fade_slow_spd_cfg’) configured in the dataset;

历史记录

#1 - 2024-10-31 17:15 - 玉洁 金

- 描述 已更新。

#2 - 2024-10-31 17:44 - 玉洁 金

- 主题 从 Ford_SWER：FS_REQ0018&REQ0020_0005  High Beam BCM EEL LIN ramping 变更为 Ford_SWER：FS_REQ0018&REQ0020_0005  High Beam BCM
EEL LIN ramping for APP

- 描述 已更新。

#3 - 2024-10-31 17:54 - 玉洁 金

- 主题 从 Ford_SWER：FS_REQ0018&REQ0020_0005  High Beam BCM EEL LIN ramping for APP 变更为 Ford_SWER：FS_REQ0018&REQ0020_0005  High Beam
BCM EEL LIN ramping for App

#4 - 2024-11-05 16:09 - 斌 徐

- 计划完成日期 从 2024-11-01 变更为 2024-11-07

- 状态 从 新建 变更为 已解决

- 指派给 从 涛 陆 变更为 云浩 汪

- % 完成 从 0 变更为 100

编写测试用例

#5 - 2024-11-25 08:44 - 斌 徐

- 状态 从 已解决 变更为 已关闭
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