
FORD LDM Localization - 功能 #2806

功能 # 2519 (已关闭): Ford_SYSR: System Requirement

功能 # 2536 (已关闭): Ford_SYSR：FS_REQ0016_V3 PWM output configuration

Ford_SWER_0016_0010:PWM output configuration(APP PWM Follow DRL2)

2024-10-29 11:05 - 培源 左

状态: 已关闭 开始日期: 2024-11-07

优先级: 普通 计划完成日期: 2024-11-14

指派给: 涛 陆 % 完成: 100%

类别:  预期时间: 0.00 小时

目标版本: H005_SW0007169.A003.2 耗时: 0.00 小时

描述

若软件读取到“PWMx_Function_Assign_cfg”为0x05，对应PWM通道关联DRL2功能，follow
DRL2功能。若收到DRL指令时，对应PWM通道按照“PWM4_Target_Duty_Cycle_cfg”占空比输出；若收到PL指令时，对应PWM通道按
照“PWM4_Target_Duty_Cycle_cfg”与“ParkPos_Intensity_cfg”乘积的占空比输出；若收到熄灭指令，则输出0%。
(If the PWMx_Function_Assign_cfg value is 0x05, the DRL2 function is associated with the PWM channel and the DRL2 function is followed. If the
DRL command is received, the corresponding PWM channel is output based on the PWM4_Target_Duty_Cycle_cfg duty cycle. If the PL command is
received, the duty cycle of the corresponding PWM channel is the product of PWM4_Target_Duty_Cycle_cfg and ParkPos_Intensity_cfg. Output 0% if
the extinguish command is received.)

历史记录

#1 - 2024-10-30 12:47 - 培源 左

- 描述 已更新。

- 状态 从 新建 变更为 进行中

#2 - 2024-10-31 11:14 - 斌 徐

- 状态 从 进行中 变更为 反馈

- 目标版本 从 H003_SW0007169.A001.8 变更为 H004_SW0007169.A002.0

目前项目不涉及该功能，因此下一版添加

#3 - 2024-11-01 18:42 - 斌 徐

- 计划完成日期 从 2024-10-31 变更为 2024-11-14

- 开始日期 从 2024-10-29 变更为 2024-11-07

#4 - 2024-11-26 14:25 - 斌 徐

- 状态 从 反馈 变更为 已关闭

#5 - 2024-11-26 14:25 - 斌 徐

- % 完成 从 0 变更为 100

#6 - 2025-03-17 15:20 - 传鹏 胡

- 目标版本 从 H004_SW0007169.A002.0 变更为 H005_SW0007169.A003.2

Dataset中,PWM功能下的DRL2需要LSD配置DRL2功能才能配置,否则不可选中
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